Ministerul Educatiei, Cercetarii si Tineretului
Centrul National pentru Curriculum si Evaluare in Invatamantul Preuniversitar

EXAMENUL DE BACALAUREAT - 2008
Proba scrisa la Fizica

Proba E: Specializarea: matematica-informatica, stiinte ale naturii
Proba F: Filiera tehnologica - toate profilele, filiera vocationala - toate profilele si specializarile, mai putin specializarea
matematica-informatica
* Sunt Obhﬁl atorii toate subiectele din dpud arii tematice dintre cele Patru revazute de rama, adicd: A. MECANICA,
B. ELEMENTE DE TERMODINAMICA, C. PRODUCEREA $I UTILIZAREA CUREN UL I CONTINUU, D. OPTICA
» Se acorda 10 puncte din oficiu.
* Timpul efectiv de lucru este de 3 ore.

A. MECANICA
Se considera acceleratia gravitationald g =10m/s?.
SUBIECTUL | — Varianta 092 (15 puncte)

Pentru itemii 1-5 scrieti pe foaia de raspuns litera corespunzéatoare raspunsului considerat corect.
- _F o _ .
1. Relatia a =— reprezinta expresia matematica a:
m

a. principiului inertiei

b. principiului fundamental al mecanicii clasice

c. principiului actiunii gi reactiunii

d. legii lui Hooke (2p)
2. Simbolurile marimilor fizice fiind cele utilizate in manualele de fizica, unitatea de masura in S.I. pentru

‘. e . |2E,
marimea fizica data prin expresia ,—— este:
m

a. ms™* b. ms™2 c. kg (3 d. mkg™ (3p)
3. Un corp lasat liber pe un plan inclinat coboara rectiliniu uniform. Daca acelasi corp este ridicat cu viteza
constanta pe acelasi plan inclinat, randamentul planului inclinat este:

a. 25% b. 50% c. 75% d. 100% (5p)
4.In figura alaturata sunt reprezentate, pentru un corp care se misca pe
P o . s BB E
verticala, fara frecare, in camp gravitational uniform, dependentele energiei 4~ °
potentiale gravitationale (Ep), energiei cinetice (E,. ) si energiei mecanice totale i
(E) de Tndltimea h fatd de nivelul de energie potentiala zero. Cele trei 2]

segmente de dreapta (1)(2) ( ) reprezinta:

W) - () (@) - (Ec),(s)@() 4
@ - E). @) - E,).6) - E)

c. ) = E). @) - Ec).B) - )

a.0) - (&), @) - €).6) - e,) (3p)

5. Indiferent de tipul traiectoriei, in timpul migcarii unui mobil, directia vectorului vitezd momentana este:

perpendicularé pe vectorul de pozitie

. coliniara cu vectorul de pozitie

normala la traiectorie
. tangenta la traiectorie (2p)
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